SPECYFIKACJA
TECHNICZNEGO WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT
MODERNIZACJA INSTALACJI C.W.
W BUDYNKU
SZKOLY PODSTAWOWE] NR 2
UL. GDANSKA 13
W DOBRYM MIESCIE

INWESTOR:
SZKOLA PODSTAWOWA NR 2
UL. GDANSKA 13
W DOBRYM MIESCIE

OPRACOWAL.: - mgr inz Andrzej Gregorczyk

OLSZTYN, luty 2014r.



-

SPECYFIKACJA TECHNICZNEGO WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT

MODERNIZACJA INSTALACJI C.W.W BUDYNKU SZKOLY
PODSTAWOWEJ NR 2 UL. GDANSKA 13 W DOBRYM MIESCIE

1. Podstawowe dane o przedsigwzigciu.

1.1. Lokalizacja, opis stanu istniejacego

Istniejacy obiekt szkoty zlokalizowany jest w dzielnicy mieszkaniowe] .
Wyposazony jest w instalacje c.o. c.w., wod.-kan. oraz elektryczna.
Istniejaca instalacja c.w. zasilana jest z wezta cieplnego, usytuowanego w piwnicy budynku.
pod pomieszczeniami kuchni. Z wezta ciepta woda jest dostarczana do umywalek w
ubikacjach szkoty i do kuchni.
W ubikacjach szkolnych uzyskanie cieptej wody wymaga dlugiego oczekiwania z powodu
braku cyrkulacji c.w. na wigkszosci poziomow c.w. Rurociagi cieptej wody uzytkowej ogolnie
sa w dobrym stanie technicznym. Armatura w duzym stopniu niesprawna do wymiany.
Instalacja c.w. nie posiada termostatycznych zaworow na pionach.
1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot w zakresie modernizacji instalacji cieptej wody uzytkowe;.
Projektowany zakres modernizacji obejmuje:
- Montaz termostatycznych zawordw cyrkulacyjnych Dn20 dla 2 pionéw c.w.
w ubikacjach szkolnych
- Montaz poziomych odcinkéw Dn20 instalacji cyrkulacyjnej c.w. do 2 pionow
c.w. w ubikacjach szkolnych
- Montaz izolacji poziomych odcinkéw instalacji c.w.
- Wymiana zawordéw odcinajacych c.w. na kulowe
1.3. Zakres stosowania specyfikacji.
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t budowlanych zwiazanych z modernizacja instalacji cieptej
wody uzytkowe;.
Integralna czg¢$cia specyfikacji jest przedmiar robot budowlanych oraz projekt branzowy.
1.4. Zakres robdt objetych specyfikacja.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwiazana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:
- montaz rurociagow
- montaz armatury
- wykonanie izolacji termicznej
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z wykonaniem niniejszego zadania i obejmuja:
a) wymagania wykonawcze
b) wymagania materiatowe
¢) technologie montazu
d) transport 1 roztadunek
e) sktadowanie materiatow
f) nadzoér 1 odbiory
1.5.0Kkreslenia podstawowe.
Wszystkie okreslenia, nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub rownowazne z
normami obligatoryjnymi obowiazujacymi w Polsce /Rozporzadzenie Min. Gosp.
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Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 czerwca 1994 roku Dz. U. Nr 94 poz. 387/,aw
przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru.
1.6.0go6lne wymagania dotyczace robét.

a) Wszystkie roboty budowlane winny by¢ wykonywane pod nadzorem osoby
posiadajacej odpowiednie uprawnienia , przy zachowaniu obowiazujacych przepiséw
odnosnie bezpieczenstwa i higieny pracy.

b) Roboty musza by¢ wykonywane zgodnie z wymaganiami obowiazujacych polskich
przepisOw, norm i instrukcji.

¢) Tam gdzie brak norm lub normy dopuszczaja r6zne rozwiazania nalezy przyjac za
obowiazujace wymagania opisane w poszczegolnych pozycjach niniejszej

specyfikacji lub ustali¢ sposdb prowadzenia robot z Inspektorem Nadzoru.

d) Catosc¢ robo6t nalezy wykonac¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robot budowlano - montazowych”, przestrzegajac przepisow
Rozporzadzenia Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych z
dnia 28 marca 1972 roku w sprawie bhp przy wykonywaniu robot budowlano -
montazowych (Dz. U. Nr 13 poz. 93 z dnia 10 kwietnia 1972r.)

e) Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢

z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

f) Zamawiajacy (przewaznie w osobie swego petnomocnika - Inspektora Nadzoru)
przekazuje Wykonawcy plac budowy 1 dokumentacj¢ projektowa.

g) Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowej powinny by¢ wprowadzone na pismie
1 akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Istotne zmiany dokumentacji projektowe;j

wymagaja ponadto uzgodnienia z Projektantem.

h) Wykonawca sporzadza we wtasnym zakresie nastepujaca dokumentacje

uzupelniajaca:
- dokumentacj¢ powykonawcza w przypadku zaistnienia zmian w projekcie.
1) Wykonawca ponosi pelna odpowiedzialnos¢ za:
- utrzymanie placu budowy w zadowalajacym stanie
- bezpieczenstwo robot
- przestrzeganie zasad ochrony srodowiska
- zabezpieczenie materiatéw budowlanych i sprzetu na placu budowy
Wymagania szczegotowe dotyczace robot okreslone sa w punkcie 6 niniejsze;j
specyfikacji.
2. Materialy.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.
Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu robot powinny by¢ nowe, odpowiadac
wymaganiom norm i przepiséw wymienionych w specyfikacji oraz innych nie wymienionych
ale obowiazujacych norm i przepisow, mie¢ wymagane polskimi przepisami swiadectwa
dopuszczenia do stosowania, wymagane Ustawa z dnia 3.04.1993 r. certyfikaty
bezpieczenstwa.
2.2. Materialy do wykonania.
Podstawowymi materiatami, stosowanymi przy wykonaniu niniejszej m,odernizacji sa:
a. rury stalowe, ocynkowane wg TWT-2
b. zawory przelotowe , kulowe do c.w. wg PN-74/M-75224
c. otuliny izolacyjne - wg atestu producenta
d. zawory termostatyczne cyrkulacyjne MTV-A Danfoss; atest producenta
e. laczniki z zeliwa ciagliwego, ocynkowane wg PN-EN 10242:1999
3. Sprzet.
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3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie powoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wytadunku materiatow.
3.2. Sprzg¢t uzyty do wykonania.
Roboty budowlane prowadzi¢ przy uzyciu og6lnie dostgpnego sprze¢tu jak narzedzia
podstawowe oraz specjalistyczne odpowiednie dla poszczegolnych robodt oraz:
- samochod skrzyniowy do 5t
- samochod dostawczy
4. Transport i skladowanie.
Srodki transportowe uzyte do transportu materiatdow musza spetniaé wymagania wynikajace z
obowiazujacych w Polsce przepisow jak rowniez zapewnia¢ bezpieczenstwo uzytkownikow
drog oraz pracownikow na terenie budowy. Ponadto musza zapewni¢ dostarczenie materiatlow
gwarantujace utrzymanie wymaganej jakosci materiatow.
* Rury w sztangach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci.
Ksztattki nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu , przetadunku i
magazynowania rur 1 ksztaltek nalezy unika¢ ich zniszczenia.
* Dostarczona na budowe armaturg nalezy sktadowa¢ w magazynach zamknigtych. Armatura
specjalna, jak zawory termostatyczne, powinny by¢ dostarczone w oryginalnych
opakowaniach producenta.
5. Plac budowy.
Zaprojektowanie i urzadzenie placu budowy jest zadaniem Wykonawcy.
6. Wykonanie robdét.
Systematyka robét przyj¢ta zostata w oparciu o ,,przedmiar robdt” bedacej integralng czgscia
niniejszej specyfikacji.
6.1. Zakres wykonania robdt . Instalacja cieplej wody uzytkowe;j.
6.1.1. Ogoélny zakres robot
a/ montaz rurociagéw wraz z armatura
d/ montaz zawordw termostatycznych cyrkulacyjnych
e/ wymiana zawordw odcinajacych na kulowe
h/ izolacja termiczna rurociagéw

6.1.2. Szczegotowy zakres robét
Montaz rurociggow.
* Rurociagi ocynkowane taczone bgda za pomoca potaczen gwintowanych z zastosowaniem
ksztattek. Uszczelnienie tych potaczen wykona¢ za pomoca np. konopi oraz pasty miniowe;.
Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do zamontowania nie
posiadaja uszkodzen mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma zanieczyszczen
( ziemia, papiery 1 inne elementy).
* Kolejnos¢ wykonywania robot :
- Wyznaczenie miejsca ulozenia rur
- osadzenie uchwytow
- zalozenie tulei ochronnych
- utozenie rur z zamocowaniem wstepnym
- wykonanie potaczen.
* Prowadzenie rurociagéw
- Nalezy zachowa¢ wilasciwy odstep pomiedzy instalacja c.w. a elektryczna.
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- W miejscach przej$¢ przewodow przez Sciany i stropy nie wolno wykonywaé zadnych
polaczen. Przej$cia przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych. Wolna
przestrzen migdzy zewngtrzng $ciang rury i wewnetrzng tulei nalezy wypetni¢ odpowiednimi
materiatami termoplastycznymi. Wypelnienie powinno zapewnia¢ jedynie mozliwosé
osiowego ruch przewodu. Dhugos¢ tulei powinna by¢ wigksza o 6-8 mm od grubosci $ciany
lub stropu.
Montaz armatury i osprzetu.
* Rurociagi taczone beda z armatura i osprzg¢tem za pomoca potaczen gwintowanych z
zastosowaniem ksztattek. Uszczelnienie tych potaczen wykona¢ za pomoca np. konopi oraz
pasty miniowe;.
* Kolejnos¢ wykonywania robot:
- sprawdzenie dziatania
- nagwintowanie koncowek
-wkrecenie potsrubunkéw w zawodr 1 na rurg, z uszczelnieniem gwintdw materiatem
uszczelniajacym 1 skr¢cenie polaczenia
Badania i uruchomienie instalacji.
* Instalacja przed zakryciem bruzd i przed wykonaniem izolacji termicznej przewodow musi
by¢ podana probie szczelnosci.
* Przed przystapieniem do proby szczelnosci nalezy instalacj¢ skutecznie przeptukac¢ woda.
* Probe szczelno$ci nalezy przeprowadzi¢ przy temperaturze zewnetrznej powyzej 0° C .
Probe szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlano- montazowych. Tom II Instalacje sanitarne i przemystowe”, na
ci$nienie 9 bar. Ci$nienie podczas proby szczelnosci nalezy doktadnie kontrolowac.
* Z proby cisnieniowej nalezy sporzadzi¢ protokot
7. Kontrola jakoS$ci robdét.
7.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
a/ Kontrola jako$ci robot bedzie prowadzona na biezaco przez Inspektora Nadzoru ze
zwroceniem szczegolnej uwagi na ustalenie wtasciwej kolejnosci poszczegolnych robdt oraz
prawidtowego wykonania robot.
b/ Przedmiotem kontroli bedzie rowniez zgodno$¢ z wymaganiami obowiazujacych norm,
certyfikatow, wytycznych wykonania i odbioru oraz dokumentacja projektowa.
8. Obmiar robot.
Obmiar robodt bedzie kazdorazowo wykonywany w obecnosci Inspektora Nadzoru i powinien
by¢ przeprowadzony zgodnie z obowiazujacymi zasadami.
Obmiar robot bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.
9. Odbior robot.
Informacje ogolne
Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jako$ci 1 wartosci.
Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robo6t i przyjecia dokumentdéw, o ktérych
mowa w punkcie 10.
Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowe;j
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania rob6t z dokumentacja projektows .
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W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjq ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

Dokumenty do odbioru koncowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
- dokumentacje¢ projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- protokotly przeprowadzonych préb, badan i rozruchu,

- dostarczenie DTR, ksiazek gwarancyjnych urzadzen, §wiadectwa jako$ci zamontowanych
urzadzen,

- dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow.

Odbierajacy podejmuje decyzje w sprawie dopuszczenia instalacji do eksploatacji. W
przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot.

Po wykonaniu odbioru sporzadza si¢ protokét z podpisami komisji 1 wyszczegdlnieniem
zauwazonych brakow i usterek.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Odbiodr pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.
Po wykonaniu odbioru sporzadza si¢ protokét z podpisami komisji i wyszczegolnieniem
zauwazonych brakéw i usterek.

10.Podstawa platnosci.
Ustalenia dotyczace podstawy platnosci okre§la umowa pomigdzy Zamawiajacym i
Wykonawca. Podstawe ptatnosci stanowi pozytywny protokét odbioru koncowego.

11. Dokumenty odniesienia
,» Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6ot budowlano- montazowych. Tom II Instalacje
sanitarne i przemystowe” Arkady, Warszawa 1988.

12. Zestawienie materialow projektowanych
1. Zawor termostatyczny, cyrkulacyjny Dn20 typu MTCV-A prod. DANFOSS — szt. 2
2. Zawor kulowy :

-Dn50 —szt. 4
-Dn32 —szt. 4
-Dn25 —szt. 2
-Dn20 —szt. 2
-Dnl5 —szt. 4

3.Rury stalowe Dn20 ocynkowane wg TWT-2 - 36 mb.
4.1zolacja rurociagow:
-Dn50 — mb.37
-Dn20 —szt. 36
Opracowat
Mgr inz. Andrzej Gregorczyk



